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Задачи идентификации входных воздействий, определяющих движение динамической системы, по из-
мерению части фазовых координат системы, вкладываются в проблематику задач обратной динамики
управляемых систем. В настоящее время данная теория активно разрабатывается. Входами в таких
задач, как правило, являются воздействия, определяющие движение системы единственным образом.
Выходом может служить любая доступная информация о процессе, которая, как правило, представля-
ет собой некоторую информацию о текущем состоянии системы. Один из подходов к решению таких
задач, основанный на методах теории позиционного управления, был предложен Ю.С. Осиповым. В
данной работе, развивая этот подход, рассматривается алгоритм динамической идентификации входов
системы, описываемой функционально-дифференциальными уравнениями.

Алгоритм является устойчивым по отношению к информационным помехам и вычислительным
ошибкам и работает в режиме «реального времени».
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