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В настоящем докладе рассматриваются прямые и обратные задачи построения
динамических оценок областей достижимости систем управления, описываемых параболическими
дифференциальными уравнениями в частных производных, в условиях неопределҷнных возмущений
в системе и при наличии как полных, так и неполных, зашумлҷнных измерений текущего состояния
системы. Развиваются методы теории динамического программирования для таких задач.

В основном рассматриваются необратимые эволюционные системы, для которых решение
задачи оценивания требует сочетания процессов регуляризации некорректно поставленной задачи
с эволюционной динамикой исходного процесса. Тогда сама процедура регуляризации приобретает
характер устойчивого эволюционного процесса оценивания динамики системы в условиях неизвестных
помех.

Общее решение по указанной схеме предполагает рассмотрение и одновременную регуляризацию
двух некорректных задач динамической оптимизации — с прямой и попятной динамикой.
Такой подход основан на построении вспомогательных регуляризирующих задач гарантированного
оценивания, которые в статическом варианте сводятся к обобщению метода квазиобращения Ж.-
Л. Лионса, а в динамическом конечномерном варианте — к использованию обобщений Гамильтонова
формализма вариационного исчисления. Предложенное решение сопровождается вычислительными
процедурами приближенного динамического программирования — устойчивыми конечномерными
аналогами, сходящимися к решению исходной бесконечномерной задачи. Существование таких
процедур увязывается с требованием наблюдаемости рассматриваемых бесконечномерных процессов
по результатам конечномерных измерений.
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