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Пусть заданы числа T, T0 ∈ R, 0 < T ≤ T0 < +∞, операторы A0(t), A1(t), B, G(t), Φ(t), C,
вектор-функции g(t), t ∈ J, где J = (0, T0), либо J = (0, +∞), и элементы u0, u1 из множества
D ⊂ E, E – банахово пространство.
10 Обратная задача (или задача Прогноз-Управление). Найти пару: вектор-функцию u(t) и соответ-
ствующий один из параметров p0, q0, ρ0 ∈ E, удовлетворяющие условиям

A0(t)
du

dt
= A1u(t) + B(u, u) + f

(
t, u,

du

dt
, p0, q0, rho0

)
, t ∈ J (1)

u(0) = u0 (2)
T∫

0

dΦ(t) · u(t) = u1, 0 ≤ t < T ≤ T0. (3)

где вектор-функция f(t) имеет одно из представлений

f(t) ≡ G(t)p0 + g(t), f(t) ≡ q0G(t)u(t) + g(t),

f(t) ≡ ρ0G(t)
du

dt
+ g(t).

20 Нелокальная (по времени) прямая задача (или задача Прогноз-Наблюдение). Найти пару z(t) и па-
раметр p∗ ∈ E∗ из условий (4)-(5)

dz

dt
= A∗z(t) + ∗(), 0 < t ≤ T0, z(0) = p∗ ∈ E∗ (4)

T∫
0

G(t)z(t)dt = g∗, q∗ ∈ E∗, (5)

E∗ – банахово пространство, сопряженное к E, а E∗ – банахово пространство.
Найдены условия корректной разрешимости указанных задач. При некоторых ограничениях доказан
принцип двойственности
Обратная линейная задача с источником специального вида Φ(t)p, где Φ(t) – заданный оператор, кор-
ректна тогда и только тогда, когда корректна некоторая нелокальная по времени прямая задача.
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