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Рассматриваются обратные задачи моделирования  формообразования элементов конструкций, типа панелей и профилей при различных режимах ползучести при повышенной температуре. Формообразование при медленных температурно-скоростных режимах нагружения способствует снижению уровня «пиковых» напряжений, которые могут приводить к значительной поврежденности материала и зарождению микро- и макротрещин. 

В общем виде обратная задача формулируется следующим образом:  требуется найти такие силовые и кинематические параметры формообразования при  0≤t<T, чтобы после снятия нагрузок и упругого восстановления в момент времени Т получить требуемые остаточные кинематические величины, T - заданное время. В случае формообразования пластины рассматривается класс таких воздействий, когда прогиб W изменяется по заданному во времени закону 
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, f(t) - заданная функция, плоскость 
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 совпадает со срединной плоскостью пластины. После снятия нагрузок при 
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 и упругого восстановления пластина принимает форму 
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. В [1] определены условия, при которых существует единственное обобщенное решение сформулированной обратной задачи.

В основе методики численного расчета параметров формообразования лежат метод конечных элементов и итерационный алгоритм [2], [3].  Итерационный процесс строится в зависимости от режима деформирования. При расчете перемещений пластины для режима термофиксации 
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 по заданному остаточному прогибу 
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 определяется упреждающий прогиб 
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, при этом  вычисление 
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 на (N+1)- ой итерации проводится по формулам:
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Верхний символ «N» означает величину на N-ой итерации. В случае линейного изменения  прогиба 
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 по заданным остаточному прогибу 
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 и начальному прогибу 
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   определяется прогиб 
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 в соответствии с алгоритмом: 
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В случае статической постановки задачи (кручение постоянным моментом профиля произвольного поперечного сечения) в качестве итерационного алгоритма для вычисления угла закручивания используется метод секущих.  

 Приводятся примеры решения обратных задач кручения квадратных пластин и профилей из сплавов AK4-1T и BT9. 
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